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Obsah

VazZeni uzivatelé:

Dékujeme, Ze jste si vybrali elektricky invalidni vozik Shanghai Bangbang Robotics
Co., LTD. Pfiru¢ka k vyrobku Robooter E40 je dulezitym dokumentem, ktery poskytuje
informace o vyrobku, provozni metody a informace o poprodejnim servisu
elektrického invalidniho voziku. Pfed pouzitim si peclivé prectéte Robooter E40
Pfiruc¢ka produktu pro spravny provoz a udrzbu. Tato pfiru¢ka obsahuje

informace chranéné patentovymi pravy a autorskymi pravy. Nekopirujte obsah

ani ¢aste€né, ani zcela bez pisemného souhlasu spole¢nosti Shanghai

Bangbang Robotics Co., LTD. Obsah této pfirucky se mtze zménit

bez predchoziho upozornéni. Nejnovéjsi informace o zafizeni naleznete na adrese

webové stranky Robooter.
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Bezpecnostni opatfeni ROBOOTER

1.1 Popis symbold

B Obsah textu s timto symbolem znamena, Ze v pfipadé jeho ignorovani

muze dojit k vaznému zranéni.

A Upozornéni

B Obsah textu s timto symbolem znamena, Ze v pfipadé jeho ignorovani mize

dojit k mirému nebo stfedné zavaznému poranéni ¢ k materialovému

poskozeni.

1.2 Okruh vyuziti vyrobku

B Pomoc pii pohybu zdravotné postizenym, star§im lidem a lidem v pokro¢ilém véku

s potizemi s chlzi.

1.3 Osoby nevhodné pro pouzivani tohoto vyrobku

A Vystraha

B Kontraindikace: Pacienti s psychickymi problémy, véetné uzivatelu, ktefi doCasné

nebo trvale ztraceji pozornost ¢i soudnost, nesmi tento vyrobek pouzivat.

1.4 Opatreni pro elektrickou bezpeénost

A Upozornéni
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Bezpecnostni opatfeni ROBOOTER

Timto testem je zajiSténo, Ze uZivatelé nebo doprovod elektrického invalidniho

voziku maji dostatek ¢asu na pfesunuti voziku za desté na bezpe¢né misto;
Nepouzivejte elektricky vozik za bourky;
Nenechavejte tento vozik na desti;

Neumistuijte tento vozik po del$i dobu na vihkém misté;

Nesprchujte vozik pfimo vodou ani jej neumyvejte v automatické mycce pro
automobily. Pokud by byl vozik pfimo vystaven desti, mize ¢i plsobeni vihkého

vzduchu, mlze dojit k elektrické a mechanické zavadé nebo rezivéni.

1.5 Podminky pouzivani vyrobku

A Upozornéni

Teplota prostiedi: -10 °C ~ 50 °C; Relativni vihkost: 20 % ~ 95 %;
Atmosféricky tlak: 70kpa ~ 110kpa; Zadné silné elektromagnetické ruseni.
Bezpecnostni pas se pouziva jako bezpecnostni dopInék; slouzi k zabranéni
Uzivatelova vypadnuti z elektrického voziku pfi zastaveni a zajistuje

jeho bezpecnost.

1.6 Likvida¢ni opatreni

A Upozornéni

V souladu s mistnimi zakony a predpisy musi byt vas vyrobek likvidovan.
oddélené od domaciho odpadu. Vyrobek musi byt recyklovan na
recyklaénim misté uréeném mistni samospravou. Tridény sbér a

recyklace tohoto vyrobku pfispivaji k ochrané pfirodnich zdroju.
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Bezpecnostni opatfeni ROBOOTER

1.7 Bezpecnostni opatfeni pfi pouzivani

(1) Jizda po svahu

Tento vozik splnil poZzadavky testu na stoupani do svahu o sklonu nepfesahujicim 9° se
zatézi 150 kg. Nesnazte se stoupat do svahli se sklonem vys$Sim nez 9°.

PFi couvani po svahu nezapomerite elektricky vozik zpomalit. Na svahu se sklonem véts§im

nez 9° necouvejte. Pfi couvani budte mimoradné opatrni.

(2) Schopnost stoupani do svahu a dojezdova vzdalenost jsou ovlivnény baterii a
nasledujicimi okolnostmi:

Napf.: hmotnost uzivatele; terén (napf. trava ¢i §térk); sklon svahu;
vydrz a zZivotnost baterie; extrémni teplota; hmotnost pouzitého
pfisluSenstvi atd.

(3) Brzdéni

Kdyz elektricky vozik brzdi, prosim, sedte a pevné se drzte madel.

Po uvolnéni horniho ovladace se elektricky vozik zastavi béhem

nékolika sekund.

Poznamka: Elektromagneticka brzda neza¢ne pUsobit ihned, ale zal¢inkuje
az po otoceni kola.

(4) Nouzové brzdéni

V pripadé kritické situace nebo neoCekavaného pohybu stisknéte tlacitko vypinace

napajeni, pficemz se vozik zastavi (toto nouzové brzdéni je efektivni, nesmi se vSak

pouzivat pfi béZnych situacich).

Poznamka: Casté pouzivani nouzového brzdéni mize zptisobit poruchu motoru a dale

brani normalnimu pouzivani elektrického invalidniho voziku.

(5) Pouzivani mobilniho telefonu
V z&dném pfipadé nefidte vozik se soucasné spusténou mobilni aplikaci. PFi Fizeni
vénujte pozornost stavu vozovky. Mobilni aplikace maze byt pouzita pouze pro pomoc

pacientovi pfi pohybu na voziku a nastaveni parametrt, NIKOLI pro fizeni voziku.

(6) Elektricky invalidni vozik nesmi byt instalovan jako sedadlo v jedoucim vozidle.
(7) Rychlost voziku jako celku se méni v zavislosti na tlaku v pneumatikach, terénu,
prostfedi a spotfebé energie.

Dodrzujte, prosim, pravidla silniéniho provozu.



Bezpecnostni opatfeni ROBOOTER

Zvlastni vystrazna upozornéni (¢téte pozorné, prosim)

A 1.8 Zviastni vystraZzna upozornéni (téte pozorné, prosim)

Neprovadéjte jizdu s esovitym zata€enim, prudké zataceni ve vysoké rychlosti a jiné
nebezpecné jizdni manévrovani, jinak muze dojit k naklonéni voziku a zranéni osob;

» Nepouzivejte elektricky vozik na pohyblivych schodech, jelikoz to muze zvysit riziko
zranéni;

* Nevjizdéjte do jizdniho pruhu pro motorova vozidla ani do jizdniho pruhu pro chodce;
li se tak, elektricky vozik se mize vymknout kontrole;

» Nepokousejte se pfekonavat prekazku nebo prikop o Sifce 40 mm. V opaéném piipadé
muze dojit ke zranéni;

« P¥i jizdé vysokou rychlosti prudce nezatacejte ani se tak nepohybujte vzad,;

« Na elektrickém voziku nevozte cestuijici;

» Nevyjizdéjte s vozikem, aniz byste zkontrolovali, zda jsou upinaci pasy, pfipojeni a
odnimatelné casti dobfe upevnény a dotaZeny. Vzdy vénujte pozornost okolnimu
prostiedi;

» Neopravuijte Zadnou ¢ast, pfisluSenstvi ani adaptér elektrického voziku bez autorizace;
» Nenastupuite, aniz by bylo zabrzdéno;

« Elektricky vozik nepouzivejte, pokud muze byt naruSen vas usudek (napf. po poziti
alkoholu, drog nebo léku);

» NepouZivejte elektricky vozik, kdyz se nahle zacnete citit Spatné;

« Elektricky vozik nepouzivejte, pokud mate vazné oslabeny zrak;

» Za Urazy zpusobené porusenim mistnich nebo mezinarodnich zakonl &i predpist
neneseme zadnou odpovédnost;

« VV8echny funkce Ize ovladat az po spravném usazeni se na sedadle;

» Nepokladejte nohy nikam mimo stupatka;

« Na elektricky vozik si nestoupejte;

» Nepokousejte se vyjizdét a sjizdét po svahu se sklonem vétsim nez 9°;

» Na svahu se sklonem vétSim nez 9° necouvejte;

« Pfi jizdé po svahu povolite Fidici systém a elektricky vozik muzZe ucouvnout; pfi jizdé
vpied nebo vzad muze elektricky vozik jesté dojizdét
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Bezpecnostni opatfeni

ROBOOTER

nez zaucinkuji brzdy. Dbejte, prosim, na bezpecénost;

® Pred pouZzitim elektrického voziku zkontrolujte pfipojeni vSech elektrickych
Casti z hlediska bezpecnosti a spolehlivosti;

® Za zadnych okolnosti neodpojujte, neodstfihujte ani neupravuijte ¢asti kabelového

svazku, které byly na elektrickém voziku nainstalovany.

® Nepouzivejte jiné nekvalifikované baterie, napf. olovéné baterie, které nelze

recyklovat, baterie jinych vyrobct apod.
® Prfed instalaci si pfectéte informace tykajici se baterii a
nabijecky baterii.
e Elektricky invalidni vozik nesmi byt instalovan jako sedadlo v jedoucim vozidle.

V pfipadé poruseni vy$e uvedenych pozadavk( muze dojit k neocekavanym skodam.




Bezpecnostni opatfeni ROBOOTER

1.9 Vynatky z pokynG a prohlaseni tykajicich se EMC (elektromagnetické

kompatibility) v privodnich dokumentech vyrobce

Tabulka shody s EMI (tabulka 1)

Ukaz Vyhovuje Elektromagneticka prostfedi

RF emise CISPR 11 skupina 1, tfida B Prostfedi domaci zdravotni péce
Harmonické zkresleni IEC61000-3-2 tfida A Prostfedi domaci zdravotni péce
Kolisani napéti a fiikr (zména svételného toku) | Viyhovuje IEC61000-3-3 Prostiedi doméci zdravotni péce

Tabulka 1 - Emise

Tabulka shody s EMS (Tabulka 2-5)

Ukaz Zakladni norma EMC Urovné zkousky odolnosti

Prostfedi domaci zdravotni péce

Elektrostaticky IEC 61000-4-2 +8kV kontakt
vyboj +2kV,+4kV,£8kV,+15kV ovzdusi
IEC 61000-4-3 20V/m

26MHz-2.5GHz
80% AM pfi 1kHz
10V/m
80MHz-2.7GHz
80% AM pii 1kHz

Vyzafované radiofrekvencni
elektromagnetické pole

Blizkost poli IEC 61000-4-3 Viz tabulka 3
od RD
bezdratovych
komunikacnich

zafizeni

Jmenovity proud IEC 61000-4-8 30A/m
frekvence 50Hz ¢i 60Hz
magnetickych poli

Tabulka 2 - Uzaviraci port
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Bezpecnostni opatfeni

ROBOOTER
Zkouska Pasmo Urovné zkousky odolnosti
frekvence (MHz)
(MHz) Prostfedi doméci zdravotni péce
385 380-390 Pulzni modulace 18Hz,27 V/m
450 430-470 FM,+5kHz odchylka 18Hz sinus, 28V/m
710 704-787 Pulzni modulace 217 Hz sinus, 28V/m
745
780
810 800-960 Pulzni modulace 18Hz sinus, 28V/m
870
930
1720 1700-1990 Pulzni modulace 217Hz sinus, 28V/m
1845
1970
5785
Tabulka 3 - Priblizovaci pole z RF bezdratového komunikacniho zafizeni
Standardni Prostiedi domaci zdravotni péce
Rychlé elektrické IEC 61000-4-4 +2KV
prechodové jevy/ 100kHz opakovaci frekvence
skupiny impulst
Réazové impulzy IEC 61000-4-5 +0.5kV, +1kV
(prepéti) mezi linkami
Ruseni Sitené IEC 61000-4-6 3V, 0.15MHz-80MHz
vedenim 6V v pasmech ISM a amatérskych radiovych
pasmech

indukovanym RF

Mezi 0,15MHz a 80 MHz

polem
80%AM pfi 1 kHz
IEC 61000-4-11 0% UT;0,5 cyklu
Pfi0°, 45°,90°, 135°, 180°, 225°, 270° a 315°
Kratkodobé poklesy
napéti 0% UT; 1 cyklus

a
70% UT; 25/30 cyklu
Jednotliva faze: pii 0 °

Preruseni napéti

IEC 61000-4-11

0% UT; 25/30 cyklu
U =imenovité vstupni napéti

Tabulka 4 - Vstup stfidavého proudu napajeni



Bezpecnostni opatfeni

ROBOOTER

Ukaz

Zékladni norma EMC

Urovné zkousky odolnosti

Prostfedi domaci zdravotni péce

Poruchy zptisobené vedenim

indukovanym
radiofrekvenénimi poli

IEC61000-4-6

3V.0.15MHz-80MHz6V v pasmech ISM
a amatérskych radiovych pasem mezi
00,15 MHz a 80 MHz 80% AM pfi 1 kHz

Tabulka 5 - Port vstupnich/vystupnich ¢asti signalu

Kabel Max. délka kabelu Pocet Klasifikace kabell
Stinény/nestinény
Napééjeci vedeni stfidavého 18m Nestinény 1 set l;l;zé&jgrr;]i stfidavym
proudu
i stei &rmé L Napéjeni stejnosmérmym
?/Ueggnll:ggl?osmemeho proudu 0.95m Nestinény 1 set proudem

Tabulka 6 - Informace o kabelu
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2. Predstaveni produktu ROBOOTER

2.1 Vlastnosti a funkce vyrobku

Hlavni soucasti elektrického voziku je stejnosmérny bezkartacovy

zpomalovaci motor voziku.

@ K fizeni motoru se pouziva specialni horni ovlada¢. Nezavislym kolébkovym
ovladacem je mozné fidit jizdu vpred, diferencialné se otacet, couvat pfi nizkych

rychlostech a provadét i dalsi ukony;

@ muZe se skladat a rozkladat;

® Automatické vypnuti v pfipadé necinnosti trvajici 30 minut. Na terminalu aplikace

Ize zvolit €as automatického vypnuti: 30min, bez vypnuti;

® ReZim fizeni na tempomat: Stisknéte tlagitko "speed ~" (rychlost) na 3 sekundy
a prejdéte do rezimu tempomatu. Pfedni kolébkovy ovlada¢ spousti tempomat;

L ]
Rezim pro zacatecniky: Kliknutim na Fn vstoupite do reZimu pro zacatecniky.

Hlasova vyzva ohlasi "Enter the novice mode" (Vstup do rezimu pro
zacate€niky) a na obrazovce se zobrazi ikona rezimu pro za¢ate¢niky. Prvni a

druhy rychlostni stupen je mozné zvolit. Jsou dva rychlostni limity.



2. Predstaveni produktu ROBOOTER

2.2 Zakladni soucasti konstrukce vyrobku

Obrazek 2.2.1

930mm 930mm

i

! 624mm ‘ ! 1000mm

450mm

Obrazek 2.2.2
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2. Predstaveni produktu

ROBOOTER

2.3 Technické parametry

Model vyrobku

BBR- E40-01

typova tfida invalidniho voziku: tfida A, tfida B nebo tfida C

Trida A

Rezim skladani

Rugni skladani

Nejvy$si rychlost 6km/h
Maximalni vyska prekazky 40mm
Maximalni Sitka prikopu pfi prejezdu 10cm
Minimalni polomér otaceni 450mm
Celkova hmotnost 27kg
Cislo baterie 1
Hmotnost baterie 3.4kg

Specifikace prednich a zadnich kol

8palcové predni kolo, 10palcové zadni kol

Maximalini zatizeni 150kg
Kapacita baterie 20Ah
Celkovy rozmér (délka * Sitka * vyska) 1000*624*930mm
Rozmér ve sloZeni (délka * Sitka * vyska) 700*624*450mm
Site sedadla 46cm
Teoreticka dojezdova vzdalenost 23km
Nosnost tlozného kose: <5kg
minimé:l?oi ;:ng Eg;ﬁ;’u\/e které Ize vozik 1800mm
jmenovity sklon vyjadieny ve stupnich 9°

typ(y) pneumatik, které Ize na invalidnim voziku pouzit.

Gumové pneumatiky; PU pneumatiky

pokud je vozik rozebiratelny nebo ma néjaké

odnimatelné ¢asti, hmotnost nejtézsi casti 235k
Celkova délka s opérkami nohou 1000mm
Staticka stabilita pfi jizdé z kopce 9°
Staticka stabilita do kopce 9°
Staticka stabilita do stran 9°
Dynamicka stabilita pfi jizdé do kopce 9°
Minimalni brzdna draha z maximalni rychlosti 1100mm
Vzdalenost mezi stupatky a sedadlem 400mm
Uhel mezi dol. konéetinami a plochou sedadla 100°
Vzdalenost podrucky od sedadla 230mm
Umisténi konstrukce podrucky vpredu 500mm
Stuperi vodotésnosti IPX4

Tabulka 2.3



2. Predstaveni produktu ROBOOTER

2.4 Podminky skladovani

# Skladovaci teplota v obalu je -20 °C ~ 60 °C;

@ Relativni vihkost musi byt niz§i nez 95 %,

® Atmosféricky tlak musi byt 56 ~ 110 kPa;

@ Elektricky invalidni vozik musi byt skladovan ve vétrané mistnosti bez

Skodlivych vyparu, které by mohly zptsobovat korozi, a nesmi se stlatovat zatizenim
ani stohovat;

[
V zabaleném stavu je maximalni vySka sloupce 5 vrstev.
e
Vyrobek dlouhodobé neskladujte na mistech, ktera jsou v blizkosti zdroju vysoké

teploty nebo pfimého sluneéniho zareni.
@ Pokud vyrobek nebudete dlouhodobé pouzivat, ulozte

elektricky vozik plné nabity a vypnuty.
@ Pokud je vyrobek skladovan déle nez jeden mésic, pIné jej nabijte a poté

pokracujte ve skladovani ¢i pouzivani.
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3. Popis &asti elektrického invalidniho voziku ROBOOTER

Horni ovlada¢

Vadni Ulozny prdstor
Opérka zad

foromany
Sedadlo

Spinac skladani

[ VSesmérova kola

Ulozny ko$ Motorem pohanéna kola

Obrazek ¢. 3.1



4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku moBocoTER

4.1 Upozornéni k pouziti

® Pred pouzitim si peclivé prectéte Prirucku k vyrobku a zkontrolujte, zda jsou dily v
dobrém stavu, aby byla zajiSténa vase bezpecnost;
® Kdyz vyjizdite s elektrickym vozikem poprvé, volte zpo¢atku pokud mozno trasu po

rovném a pevném povrchu, kde si budete jisti, Ze kolem nejsou Zadné prekazky ani

chodci;

® Motor a horni ovlada¢ sami neodstrariujte. V pfipadé potfeby vymény zakupte
originalni dily u autorizovaného zastupce;

® Pokud je elektricky invalidni vozik neodborné upravovan, pouziti neoriginalnich dill
vylou€i zaru€ni odpovédnost;
@ Elektricky vozik nesvéfujte nezletilym osobam nebo jinym osobam, pro néz

neni elektricky vozik vhodny;

® Pri jizdé vozik nepretézujte (maximalni zatizeni elektrického voziku je 150 kg); Je
omezen na 1 osobu;

@ Ujistéte se, Ze je elektricky invalidni vozik jiz plné rozloZeny;

@ Ujistéte se, Ze jste si zapnuli bezpe€nostni pas elektrického voziku;

@ Kdyz se spravné posadite do elektrického voziku a jemné zatlacite na horni ovladaci
packu, elektricky vozik se bude pohybovat dopredu, dozadu, zatacet doleva nebo

doprava; elektricky vozik se po jejim uvolnéni zastavi. NacviCujte tuto zakladni
funkci, dokud si ji neosvojite;

& Odstrarite, prosim, pfekazky v okoli na dobu fizeni;

® Dodrzujte prosim pravidla silni¢niho provozu a jezdéte v pruhu pro nemotorova
vozidla, abyste zajistili bezpecnost sobé i ostatnim. Jezdéte prosim pomalu a nevozte
jiné osoby;

- J Yy
P¥i relativné naro¢nych fidi¢skych situacich (napf. pfi najizdéni nebo otaceni),
obsluhujte vozik pomalu. V naro¢nych situacich se doporucéuje vozik zpomalit na
nejnizsi rychlost;

@ Zkontrolujte, zda je elektricky vozik v dobrém stavu, napf. zda je jeho
vykon normaini;

@ Elektricky invalidni vozik se automaticky vypne, pokud je 30 minut v ne¢innosti;
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4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBocoTER

®  Pfi pouzivani elektrického invalidniho voziku se vyhybejte blizkosti radiovych
vysilacl, vysoce vykonnych pfenosnych radiovych vysilact nebo pfijimacui;

® Jakakoli pfipadné chyby nebo vylepSeni v PFiru¢ce k vyrobku budou uvedeny v nové
dopliikové specifikaci. Kdykoli miZeme uvést na trh nové vyrobky, abychom uspokojili
poptavku. Pokud se objevi néjaky rozdil mezi pfislusnym popisem funkce a vykonu
a timto ndvodem, maji pfednost specifikace vyrobkl a pfislusné doplrikové pokyny
a v této priruCce se neuvadi;



4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBocoTER

4.2 Rozkladani a skladani elektrického invalidniho voziku

4.2.1 Provozni rezim rozkladani a skladani

Obrazek 4.2.1.1

RozloZeni: PFi ruénim rozkladani elekirického invalidniho voziku stisknéte

jednou rukou spina¢ skladani (poloha 1 na obrazku 4.2.1.1) a druhou rukou vytahujte podrucky nahoru

(poloha 2 na obrazku 4.2.1.1), dokud se elektricky vozik zcela nerozlozi;

Obrazek 4.2.1.2
Slozeni: Pfi ruénim skladani elektrického voziku stisknéte
jednou rukou spinac skladani (poloha 1 na obrazku 4.2.1.2) a druhou rukou vytahujte podrucky nahoru (poloha

2 na obrazku 4.2.1.2), dokud neni elekiricky vozik zcela slozeny;

Poznamka: Pred slozenim elektrického invalidniho voziku vyjméte

vSechny pfedméty z ulozného koSe, aby nedoslo k jejich poSkozeni.
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4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBocoTER

4.2.2 Ochrana proti priskfipnuti

Obrazek 2.2.2

Upozornéni: BEhem skladani/rozkladani se nedotykejte "mista stisku"
vyznaceného v pfirucce;



4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBooTER

4.3 Horni ovladac¢

4.3.1 Seznameni s hornim ovladacem

{Spinaé napajeni (odemceno/uzamégno)

Razeni ~pfidat f Tlagitko privolni
pémoci (SOS

Razeni ~ubrat

e

Klakson

Tlacitko funkce (Fn)

Smérovy kolébkov
ovlada¢

Obrazek 4.3.1
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4.3.2 Popis funkci horniho ovladace

[Spl’nac’: napajeni (odeméeno/uzamé}no)

Sitko privolani
ppmoci (SOS

w a Klakson

Obrazek 4.3.2

W

™
lacitko funkce (Fn)

(1) Smérovy kolébkovy ovlada¢

I.

Stisknutim horniho ovladaciho kolecka Ize ovladat rychlost a smér jizdy elektrického
voziku;

(2) Tlagitko spinace napajeni

Dlouhym stisknutim na 3 sekundy zapnete napajeni pfistroje a dlouhym stisknutim na
3 sekundy napajeni vypnete;

Stisknutim spinaciho tla¢itka se zapina uzaméeni voziku;

Stisknutim spinaciho tlacitka se (také) cely vozik odemkne a je v tom okamziku v odblokovaném
stavu;

( 3 ) Tlagitko Razeni ~pfidat
Stisknutim tlacitka "~" pfidate rychlostni stupen (az 5 rychlostnich stupriu);

(4 ) Tlagitko Razeni ~ubrat

Stisknutim tlacitka "~" sniZite rychlost o jeden stuperi ( minimum je 1 stupen);

(5) Tlagitko klaksonu

Stisknéte jednou tla¢itko klaksonu a klakson se jednou rozezni;

(6 ) Tlacitko pfivolani pomoci (SOS)

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund spustite SOS alarm elektrického invalidniho voziku;

(7)) Tlagitko funkce (Fn)

Kliknutim na tlagitko Fn vstoupite do reZzimu pro zacatecniky a na obrazovce se zobrazi rychlostni
stuperi 1, rychlostni stuperi 2 a ikona "NOVICE" (za¢ate¢nik) spolu s hlasovou vyzvou "Enter the
novice mode" (Vstup do rezimu pro zagate¢niky). Omezeni rychlosti stupném 2 (prvni a druhy

rychlostni stuperi jsou volitelné).

Dlouhym stisknutim tladitka Fn na 5 s prejdete do Obecného rezimu a opé&tovnym dlouhym
stisknutim tlacitka Fn na 5 s jej ukongite; (v obecném rychlostnim rezimu je rychlost kazdého stupné
rovna 75 % rychlosti jednoho stupné Zrychleného rezimu); nastaveni aplikace je podrobné

popsano v navodu k obsluze APP.
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4.3.3 Popis polozek zobrazenych na obrazovce displeje

[Zobrazenl’ procent baterie ] Zobrazeni napajeni baterie

Ukazatel tempomatu

i

Zobrazeni rychlosti
Zobrazeni stavu Bluetooth

Zobrpzeni rychlostnifjo stupné

Obrazek 4.3.3.1

(1) Zobrazeni procent baterie (jak je znazornéno na obrazku 4.3.3.1)
Na displeji horniho ovladace elektrického voziku se stav baterie zobrazuje v %;
(2) Zobrazeni rychlosti (viz obrazek 4.3.3.1)

Obrazovka horniho ovladace zobrazuje rychlost jizdy elektrického voziku
(v jednotkach km/h);

Mira pfesnosti zobrazované rychlosti je 5 %;

(3) Zobrazeni stavu Bluetooth (viz obrazek 4.3.3.1)

Bez pfipojeni Bluetooth neni na obrazovce indikator Bluetooth

zobrazen;

Je-li pfipojeno Bluetooth, zobrazi se na displeji indikator Bluetooth;

(4 ) Zobrazeni napajeni baterie (viz obrazek 4.3.3.1)

Obrazovka horniho ovladace zobrazuje stav napajeni v redlném case;

(5 ) Ukazatel tempomatu (viz obrazek 4.3.3.1)

@ Stisknutim a podrzenim tlacitka "Speed ~" po dobu del$i nez 3 s prejdete do rezimu

tempomatu. Na obrazovce horniho ovladace elektrického voziku se zobrazi ikona
tempomatu a dvakrat zazni hlasova vyzva. Stisknutim kolébky dopredu spustite

tempomat;

@ Stisknutim tlacitka zdmku nebo posunutim kolébkového ovlada¢e dozadu tempomat

ukoncite (bez ohledu na stav jizdy);

@ Funkci tempomatu Ize spustit pouze v neuzaméeném rezimu, v uzamcéeném rezimu ji

spustit nelze;

22
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Tlac¢itka "~" a "~" se pouziji k nastaveni rychlostnich stupnili pfi pouzivani
tempomatu;

o Kolébkovym ovladacem ovladate pohyb pfi spusténém tempomatu;
® Pokud se po pfechodu do reZimu tempomatu do 5 s reZzim tempomatu nespusti, dojde k
jeho automatickému ukoncéeni a zazni hlasova vyzva "With wait timeout, the cruise

control mode has been automatically exited" ("Po uplynuti ¢ekaci doby byl rezim

tempomatu automaticky ukoncen").

(6 ) Zobrazeni rychlostniho stupné (viz obrazek 4.3.3.1)

Stisknutim tlacitka "~" pfidate rychlostni stupen (az 5 rychlostnich stupriu);

Stisknutim tlacitka "~" snizite rychlost o jeden stupefi ( minimum je 1 stuperi);
VySe uvedené funkce Ize provadét i pfes mobilni aplikaci (aplikaci Ize nastavit
rizné rychlostni stupné);

Na obrazovce horniho ovladace elektrického voziku se zobrazuiji rychlostni

stupné.

)

oox
0.0...

Obrazek 4.3.3.2

(7) Zobrazeni rezimu pro zacate€niky (je znazornéno na obrazku 4.3.3.2)

Kliknutim na tlagitko Fn vstoupite do rezimu pro zacatecniky a na obrazovce se zobrazi
rychlostni stupefi 1, rychlostni stupef 2 a ikona "NOVICE" (ZACATECNIK) spolu

s hlasovou vyzvou "Enter the novice mode" (Vstup do reZzimu pro zacate¢niky). Omezeni

rychlosti stupném 2 (prvni a druhy rychlostni stuperi jsou volitelné).



Obrazek 4.3.3.3

(8) Zobrazeni kédu poruchy (podle obrazku 4.3.3.3)
Diagnostické kédy zobrazené vestavénym informaénim diagnostickym zafizenim

vyrobku naleznete v ¢asti 5.2 Odstrafiovani zavad.

Obrazek 4.3.3.4

(9) SOS displej (viz obrazek 4.3.3.4)

Dlouhym stisknutim tlacitka SOS na 3 sekundy spustite SOS volani. Na displeji se zobrazi
ikona SOS a blika.
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Obrazek 4.3.3.5

(10) Displej rezimu posouvani (viz obrazek 4.3.3.5)
Soucasné stisknéte a podrzte tlacitko "Speed ~" a "Speed ~" po dobu 3 s a na obrazovce

horniho ovladace elektrického voziku se zobrazi ikona rezimu voziku.

L_B L]

FULL
CHARGING CHARGED

Obrazek 4.3.3.6

(11) Zobrazeni stavu nabijeni baterie (viz obrazek 4.3.3.6)

Po zapojeni nabijecky do nabijeciho portu na elektrickém voziku se na displeji horniho
ovladace zobrazi ikona CHARGING (nabiji se), coz znamena, Ze se elektricky vozik
nabiji;

Po upIném nabiti elektrického voziku se na displeji horniho ovliadace zobrazi

ikona FULL CHARGED (pIné nabito), coz znamena, Ze elektricky vozik byl nabit.
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4.4 Pouzivani dotykového svétla na podruéce a nabijeciho USB portu

Obrazek 4.4.1

Rozsvécovani a zhasinani dotykového svétla pod podruckou se ovlada dotykem

na spinac na levé strané horniho ovladace. (Jak je znazornéno na obrazku 4.4.1).

Obrazek 4.4.2

Soucasti dotykovych svétel na podruc¢kach jsou dva nabijeci USB porty (USB typu A,
USB typu C). (viz obrazek 4.4.2)
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4.5 Leva a prava podrucka

4.5.1 Zplsob provedeni zamény ovladacl pravé a levé podrucky

Obrazek 4.5.1

Krok 1: Pfed vyménou ovladacli levé a pravé loketni opérky vypnéte napajeni pfistroje.

Krok 2: Pomoci Sestihranného kli¢e odstrarite tfi imbusové Srouby pod ovladaéem loketni

opérky a oteviete spojovaci svazek levého a pravého ovladace.

Krok 3: Vymérite levy a pravy ovladac, pfipojte kabelaz, vlozZte levy a pravy ovlada¢ do slotu
pro kartu ovladace v loketni opérce a pomoci Sestihranného klice zajistéte Srouby

s Sestihrannymi hlavicemi. (viz obrazek 4.5.1)
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4.5.2 Provozni rezim nastaveni rychlostnich stupriti na ovladaci na levé a pravé
podrucce

Obrazek 4.5.2

Krok 1: Pfed nastavenim rychlostniho stupné ovladact levé a pravé loketni opérky vypnéte
napajeni pristroje.

Krok 2: Pomoci Sestihranného kli¢e odstrarite tfi imbusové Srouby pod ovladacem loketni
opérky a ovlada¢ se posune smérem ven o jeden rychlostni stupen.

Krok 3: Sestihrannym klicem zajistéte Sroub s Sestihrannou hlavou. (Jak znazorriuje

na obrazku 4.5.2)
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4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBocoTER

4.6 Baterie

4.6.1 Demontaz baterie

d.

n
e
Vertikalni pozice knofliku
je odemcena

Obrazek 4.6.1.1

(1) V kroku 1 ru¢né otocte levym knoflikem pouzdra baterie a otocte levy
knoflik do odemykaci polohy. Poté otevrete levou sponu baterie. (Jak znazorriuje
Obrazek 4.6.1.1)

Obrazek 4.6.1.2

(2)V kroku 2 ruéné otocte pravym knoflikem pouzdra baterie a otocte pravy
knoflik do odemykaci polohy. Poté oteviete pravou sponu baterie. (Jak znazornuje

obrazek 4.6.1.2)
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Obrazek 4.6.1.3

(3)V kroku 3 vyjméte baterii ve sméru uvedeném na obrazku. (Jak znazorriuje
obrazek 4.6.1.3)

4.6.2 Instalace baterie

Obrazek 4.6.2.1

(1) V kroku 1 vlozte baterii do slotu pro ¢lanek ve zobrazeném sméru. (Jak znazorriuje
obrazek 4.6.2.1)
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4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBocoTER

Horizontalni pozice
knofliku znamena
uzaméeni

Obrazek 4.6.2.2

(2) V kroku 2 ruéné zavfete pravou sponu baterie a otoéte pravy knoflik bateriového

ulozisté tak aby byl pravy knoflik v uzamé&ené poloze. (viz obrazek 4.6.2.2)

Obrazek 4.6.2.3

(3) V kroku 3 ru¢né zaviete levou sponu baterie a otocte levym knoflikem bateriového
ulozisté tak, aby byl levy knoflik v uzamé&ené poloze. (Jak je zndzornéno na obrazku
4.6.2.3)
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4.7 Zapnuti rezimu posouvani

stisknéte soucasné

Obrazek 4.7

Soucasnym stisknutim tlacitek~ ,“ a~ ,* pfejdete do rezimu posouvani. Zakyvanim

ovladac¢em mUzZete ukoncit rezim posouvani; (viz obrazek 4.7)
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4. Pouzivani elektrického invalidniho voziku mEoBocoTER

4.8 Rezim nabijeni elektrického voziku

Obréazek 4.8.1 Obrazek 4.8.2
Metoda nabijeni I.: Pfipojte Metoda nabijeni Il.: Vyjméte
nabijecku a zapojte nabijeci zastréku baterii, zapojte zastréku nabijeky do
do horniho ovladace pro nabijeciho portu baterie a
nabijeni; (viz obrazek 4.8.1) nabijejte; (viz obrazek 4.8.2)



5. Seznam Udrzby a odstrariovani zavad elektrického voziku RHOBOOTER

5.1 Zbézna denni kontrola a udrzba

e Za cisténi, kontrolu a udrzbu elektrického

voziku odpovida jeho uzivatel ¢i provozovatel;

s Bé&zna udrzba elektrického invalidniho voziku zahrnuje: Cidténi

voziku, kontrolu pneumatik a baterie;

e Doporucujeme: Zkontrolujte elektricky vozik kazdych 6

mésicu;

e Kdyz je tfeba elektricky invalidni vozik vycistit, otfete horni ovladac €isticim
hadfikem;

® Pravidelng (tydné nebo mésicné, v zavislosti na zvolené frekvenci)
kontrolujte spojovaci dily (napf. Srouby a matice), zda nejsou uvolnéné, zda
k jejich vypadnuti, korozi apod.;

e Pravidelné kontrolujte, zda se sklopné dily nezasekavaji, nevypadavaji

apod.;

e Pravidelné kontrolujte pneumatiky z hlediska , zavaznosti opotfebeni atd.;

e V pfipadé desté nebo destivého po€asi musi byt elektricky invalidni vozik
otfen co mozna nejvice do sucha, abyste zabranili korozi zplisobené

o VIhkosti;

Elektrické voziky by se za horkého poc¢asi nemély vystavovat slunci.
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5. Seznam Udrzby a odstrariovani zavad elektrického voziku RHOBOOTER

bulka funkénich zavad elektrického vozil

Neobvykly stav

E1 Abnormalita tiacitka Funkce odpovidajici tla¢itku nepracuje.
20 Uzemriovaci vedeni kolébkového oviadade je odpojeno Kolébkovy ovladag nefunguje.

21 Napéijeci kabel kolébkového oviadace je odpoje. Kolébkovy ovladag nefunguje.

22 Osa X kolébkového ovladade je odpojena. Kolébkovy ovladag nefunguje.

23 Osa Y kolébkového ovladace je odpojena. Kolébkovy ovladag nefunguje.

24 Kolébkovy oviada¢ je v nenulové vychozi pozici Kolébkovy ovlada¢ nefunguje.

E6 Komunikace pomoci CAN je neobvykla Kolwébko'vy' OVI?da,é ne.mﬂi.e oylédat .

Fizeni elektrického invalidniho voziku.

E7 FLASH ID od zafizeni nelze zjistit

Porucha FLASH a zafizeni nemuze pracovat.

Levy motor Hall neni pfipojen nebo je vadny,

82 Levy motor Hall je vadny 2 motor nefunguie.

Pravy motor Hall neni pfipojen nebo je vadny,
81 Pravy motor Hall je vadny a motor nefunguie.

20 Problém v elektromagnetické brzdé levého Pro uvolnéni rukojeti elektromagnetické brzdy levého motoru
motoru (je v ploché poloze) zavfete elektromagnetickou brzdu.
M Prob[ém v elektrqmagnetic}(é brzdé Pro uvolnéni rukojeti elektromagnetické brzdy pravého motoru
pravého motoru (je v ploché poloze) zaviete elektromagnetickou brzdu.

80 Chyba nizkého napéti Motor se nemuize spustit.

88 Chyba prednabyti Motor se nemtize spustit.

84 5lgragvséprsc:2égrivodovky Mos Motor se nemiiZe spustit.
Zkrat horni prevodovky MOS . ;

85 v pravém motoru Motor se nemtiZe spustit.
Zkrat horni pfevodovky MOS . y

86 v levém motoru Motor se nemuzZe spustit.
Zkrat spodni pfevodovky MOS . y

87 v levém motoru Motor se nemtiZe spustit.

% Chyba vysokého napéti Po zjisténi vysokeho tlak'u pn:ed spus1ven|{n.

je udrzovan uzaméeny.
91 Vypadek faze levého motoru a Motor se nemiize spustit.
chybové odpojeni
92 Vypadek faze pravého motoru a Motor se nemiize spustit.
odpojen

93 tg;(y)j'eﬁr;"y motor maji vypadek féze a jsou Motor se nemuze spustit.

94 Zaseknuti pravého motoru Motor se nemuze spustit.

95 Zaseknuti levého motoru Motor se nemuze spustit.

96 Levy a pravy motor jsou zaseknuté Motor se nem(iZe spustit.

Tabulka 5.2
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5.3 Pokyn k bezpe¢nostnim varovani

Hlasové vyzvy

Popis odpovidajici situace.

Vstup do rezimu pro zacatecniky

Stisknéte tlacitko rezimu pro zacatecniky.

Ukoncéeni rezimu pro zacatecniky

Stisknéte tlacitko rezimu pro zacate¢niky znovu.

Poplasny signal Dlouhym stisknutim tlacitka SOS spustite SOS.
UZAMGENO Ve vychozim rlastaw’enije, Ze se po jehE) aktivaci pFl’strvoj ulzamkneA
Prepnuti stavu neuzamceni na stav uzamceni.
Odemceno

Prepnuti stavu uzaméeni na stav neuzaméeni.

Spusténi dalkového oviadani

Hlasova vyzva zazni, kdyZz se dalkovy ovlada¢
nebo APP Bluetooth tispésné pfipoji.

vozik byl uzaméen pfes moje Bluetoq

th

Stisknéte tlacitko uzamknuti.

Aktualizace

Kdyz APP zjisti novou verzi, kliknutim na ni provedete aktualizaci.

Aktualizace je dokoncena

Ukonceni aktualizace jednoho modulu.

Aktualizovani

Zafizeni se pravé aktualizuje.

Zapinani zvukovych signall

Stisknutim a podrzenim tlacitka zapnuti po dobu 3 s
dojde ke spusténi pristroje a zazni zvukovy signal pro zapnuti.

Zvuky tlacitek

Se stisknutim tlacitka zazni zvukovy signal.

Nabijeni

Nabijeni

Nabijeni ukon¢eno

Po odpojeni nabijecky se spusti
zvukovy signal pro ukonéeni nabijeni.

brzdy spustény

Brzda pasového typu se spusti.

Bluetooth je pfipojeno

Hlasova vyzva zazni, kdyz se dalkovy ovlada¢
nebo APP Bluetooth Uspésné pfipoji.

Ochrana pohonu

Hlasova vyzva pii poruse jednotky pohonu.

Ochrana stroje

Hlasova vyzva pfi poruse stroje.

Ochrana kolébkového oviadace

Hlasova vyzva pii poruse kolébkového ovladace.

2Zvukovy signal vypnuti

Stisknutim a podrzenim tlacitka vypnuti po dobu 3 s
dojde ke vypnuti pfistroje a zazni zvukovy signal pro vypnuti.

Bluetooth odpojeno

Hlasova vyzva zazni, kdyz se dalkovy ovlada¢
nebo APP Bluetooth odpoji.

Aktualizovani selhalo

Pfi aktualizaci do$lo k chybé.

Klakson troubi

Stisknéte tlacitko klaksonu.

Slaba baterie, nabijte ji, prosim

Spusti se pii poklesu kapacity pod 20 %.

odemykani voziku pfes Bluetooth

Stisknutim dalkového ovladac¢e odemknéte.

implementaéni (pojezdovy) rezim

Dlouhym stisknutim tladitek "~" a "~"na 3 sekundy spustite
rezim posouvani, doprovazeny zvukovym signalem pro tento rezim.

Ukonceni pojezdového rezimu

Zakyvanim ovlada¢em ukoncite rezim posouvani.

Tabulka 5.3
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5. Seznam Udrzby a odstrariovani zavad elektrického voziku RHOBOOTER

5.4 Datum vyroby a Zivotnost

® Zivotnost tohoto vyrobku je 5 let od dodani vyrobku. Pouzivejte prosim vyrobek v ramci
uvedené doby pouzitelnosti. V pfipadé uplynuti doby pouzitelnosti vyrobek

nepouzivejte, aby nedo$lo k nehodé.

e Datum vyroby naleznete na $titku na vyrobku.

5.5 Zplsob ¢isténi vyrobku

@ ZpuUsob gisténi elektrického invalidniho voziku: Cisticim hadfikem otirejte vnitfek

vyrobku.



6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

Naskenujte QR kod a stahnéte APP

Instalovani APP

(Android)

B3BPM T 1= awdDs

Robooter
Bangbang Robot

500+

Install

About this app >

Po naskenovani se zobrazi uvedena obrazovka. Kliknéte na [JEHl pro instalaci

mobilni aplikace.

38



39

6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku

ROBOOTER

8:01PM P @w D

€« Q

Robooter
Bangbang Robat

What's new >

Laat updated May 21, 2023

Robooter E40

Rate this app

Tell others what you think

b < R « S « S 44

Write a review

About this app =4

VySe uvedena obrazovka ukazuje, Ze instalace mobilni aplikace je

dokoncena.

Kliknéte na @EESE na vySe uvedené obrazovce, ¢imz oteviete mobilni aplikaci



6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

(10S)

< Today

Robooter

8 7 s & 2

Po naskenovani se zobrazi uvedena obrazovka.
Kliknéte na pro instalaci mobilni aplikace.

< Toclay

Robooter

- @ .m«

Years Ot Uit

Search for devices

Vys$e uvedena obrazovka ukazuje, Ze se mobilni aplikace instaluje
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ROBOOTER

< Today
Robooter
bbg BangbangRobot
[ oren
4+ B [ﬂ ‘

Search for devices

B s e b

Tacay

&

2

VySe uvedena obrazovka ukazuje, Ze instalace mobilni aplikace je dokoncena.

Kliknutim na @59

Pfipojeni zafizeni

na vy$e uvedené obrazovce oteviete mobilni aplikaci

Kliknéte na

41

Search for devices

na vySe uvedené obrazovce, ¢imz vyhledate zafizeni.



6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

BBR wants to turn on Bluetooth.

Deny

Upozomeéni: Je tfeba ziskat opravnéni
telefonu

Kliknéte na Alow na vy$e uvedené obrazovce, ¢imz zapnete mobilni Bluetooth
na svém mobilnim telefonu

Instalo APP

This function requires local
positioning. Activate the
positioning?

CANCEL  CONFIRM

Upozoméni: Je teba ziskat opravnéni
telefonu

Kliknéte na  courrs (potvrdit) a na obrazovce tim zapnete funkci lokalizace
polohy telefonu.
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Kliknéte na
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6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku

ROBOOTER

<

Location access

LOGATION MODE

Battery saving
¥ Uso WLAN, Bl
determing loca

Scanning

Location access

High accuracy

Device only

Location

mabile networks 1o

telefonu

Upozoméni: Je tfeba ziskat opravnéni

Kliknutim na ,Location access” (PFistup k poloze) na obrazovce zapnete na svém

telefonu uréovani polohy.

Searching...

Device Bluetooth address

Jakmile je vy$e uvedena operace provedena, mobilni aplikace za¢ne vyhledavat zafizeni.

DF:BSECT315:05

+  pro sparovani mobilni aplikace a zafizeni.



6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

Locked status

Upozornéni: Kdyz je vozik v rezimu uzamceni,

zobrazi se toto rozhrani. Po zapnuti
vozik automaticky pfechazi do rezimu uzamceni.

Aplikaci pouzivejte pouze po odeméeni na

voziku.

Vys$e uvedend obrazovka znazorriuje Uspésné pfipojeni.
na vy$e uvedené obrazovce pro pfistup na stavovou obrazovku

Kliknéte na
elektrického voziku;
e
j.
Enhanced Mode: Power off
\\‘““ o Y,
S %
5 f soc ”_
2
Sufficient battery
PR——
Remote Control
DU Gt Wy By
Kliknéte na pro vypnuti zafizeni.
off

Kliknéte na fgf:;g’;’;g‘ pro odpojeni pfipojeni Bluetooth.
Kliknéte na  swwsewsnmmen  pro nastaveni rychlosti zafizeni. (Ize nastavit 5 rychlostnich
stupnl)
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6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

frr3 el
Roboater Anbooter -
Generat mode Power off Gereral mode Powet off
RULLEITR
o Yy,
& ”,
> % Notes on use!
3 @ soc
-] Recommended that users only
- | temporarily enable this mode
= % when getting out of trouble or in
= other conditions that require a lot
i babiary of power. Please switch to normal igh battery
mode immediately after use.
Understand and ik aabia
enable
Soeed gear adustment Speed guar adustmert
Remate Contr Remaote Con
Shart gt away Start right aw

Kliknéte na ,'* na stavové obrazovce pro pfistup k nastaveni zrychleného rezimu a obecného
rezimu a jejich nastaveni. (Rychlost v obecném rezimu: 4.5km/h, rychlost ve

zrychleném rezimu: 6 km/h)
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6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

Kliknéte na

Kliknéte na @

< Remote Control

0.0

TZMna stavové obrazovce pro pfistup k rezimu dalkoveho ovladani

Krouzek nahoru je pro pohyb vpted, doli pro pohyb vzad, doleva

pro zatoc€eni doleva, doprava pro zato¢eni doprava.

N Seuiny

General Settings

Battery Information

Current Version

v pravém hornim rohu pro pfistup na obrazovku

nastaveni
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6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

Gyroscope Settings

Crulse control system [ ¢

Kliknéte na polozku "Obecna nastaveni" na obrazovce nastaveni a piejdéte do rezimu
obecnych nastaveni.

Systém tempomatu: posunutim doleva vypnete tempomat, posunutim doprava zapnete
tempomat.

< Voice Settings

Turn on volce prompts. o«
Turn on volce alarm «
High ®
Middle @]
Low o]

Kliknutim na polozku "Nastaveni hlasu" v ¢asti Obecna nastaveni prejdete do reZzimu nastaveni
hlasu.

Zapnuti zvukovych pokyn(: posunutim doleva hlas vypnete, posunutim doprava hlas
zapnete.

Zapnuti zvukového alarmu: posunutim doleva zvukovy alarm vypnete, posunutim
doprava zvukovy alarm zapnete.

Nastaveni hlasitosti ma 3 stupné: vysoka, stfedni, nizka.



6. Navod k pouzivani APP k elektrickému voziku ROBOOTER

< Battery Information
Power petcentage 83%
Battery Status Normal

Kliknutim na polozku "Battery Information” (Informace o baterii) na obrazovce nastaveni prejdete

na obrazovku s informacemi o baterii.

Zobrazi se procento nabiti baterie a stav baterie.

Version Upgrade

CHECK FOR UPDATE

Kliknutim na polozku "Aktudlni verze" na obrazovce nastaveni prejdete do rezimu pro

aktualizaci verze. Zobrazi se aktualni verzi zafizeni.

Kliknéte na pro aktualizaci verze zafizeni.



7. Prohlaseni o zifeknuti se odpovédnosti ROBOOTER

Prirucka k vyrobku Robooter E40 je intelektualnim du$evnim vlastnictvim spolec¢nosti Shanghai
Bangbang Robotics Co., Ltd. (dale jen "Spole¢nost"); a autorska prava jsou vyhrazena Spole¢nosti. Tento
produkt (véetné prislusenstvi a softwarového designu) vyvinula nebo vyrobila spoleénost Bangbang a prava
dusevniho vlastnictvi a vlastnicka prava nalezi Spole¢nosti. Bez pisemného souhlasu spole¢nosti, neni
dovoleno kopirovat, extrahovat nebo prekladat jakykoli obsah této pfirucky ani jejiho obsahu.

Spole¢nost zodpovédné sestavuje Prirucku k vyrobku Robooter E40. Nicméné, Spole¢nost nezarucuje
jeji presnost. Pfirucka k vyrobku Robooter E40 je technicky dokument, prosty jakychkoliv obsahovych narazek
¢&i poukazovani na treti strany. Spole¢nost nenese zadnou odpovédnost za nedorozuméni zptsobena
uzivateltim vinou chyb tisku. Spole¢nost za to nenese Zadnou odpovédnost.

V8echny vyrobky spole¢nosti Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd., které uzivatelé pouzivaji, musi byt
provozovany pfisné v souladu s Pfiruckou k vyrobku Robooter E40 a oficialnimi webovymi strankami spole¢nosti
(https://www.robooter.com). Pfi pouzivani neni dovoleno poru$ovat body, na které upozorfiuje jako na zakézané
Prirucka k vyrobku. Pokud uzivatelé nebo tfeti strany nejednaji striktné v souladu s Pfiruckou k vyrobku
Robooter E40 nebo jednaji v rozporu se zakazanymi polozkami uvedenymi v Pfirucce k vyrobku Robooter E40,
v dusledku ¢ehoz dojde ke zranéni osob nebo $kodam na majetku, ponesou odpovidajici pravni odpovédnost

konkrétni vykonavatelé.

Produkty Spole¢nosti jsou neustale vylepSovany a aktualizovany. UzZivatelé by se méli prihlasit na
oficialni web spole¢nosti Shanghai Bangbang Robotics Co., Ltd., aby ziskali navod k obsluze a informace
o aktualizaci provoznich podminek nebo mohou pozadat prodejce o aktualizované znéni Pfirucky k vyrobku.
Spolec¢nost si vyhrazuje pravo provadét zmény v Prirucce k vyrobku Robooter E40 bez dal$iho

upozornéni.



8. Obsah baleni

ROBOOTER
SIN Néazev soucasti Jednotk Mnozstvi Poznamky
1 Elektricky vozik 1 PriloZzena baterie
Qad.
2 Prirucka k vyrobku Pocet 1
3 Nabijecka Ks 1
J— Pfilozen Sestihranny kli¢,
4 Sada nafadi Ks 1 oteviraci kli¢, Sroub
5 Cistici hadfik Ks 1

Tabulka 9
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Shanghai BangBang Robotics Co.,Ltd.

Adresa: Room 501, Building 3, No. 188
Zhongchen Road, Songjiang

District, Shanghai

TEL: 00862137777720

Email: info@bangbangrobotics .com
Website: www.bangbangrobotic.com

Distributor pro Ceskou a Slovenskou republiku:

Adresa: AdveSt s.r.o. - E-SCOOTERS.CZ

Voskovcova 1035/22 15200 Praha 5

Ceska republika

Tel: +420 739287727

Email: inffo@e-scooters.cz

Web: www.elektro-vozitko.cz
www.e-scooters.cz
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